Schnelleinstieg BAC

KURZANLEITUNG / SCHNELLEINSTIEG
BAC - VARIANTEN

Inbetriebnahme

Hinweis

Diese Kurzanleitung ersetzt nicht das Handbuch und auch nicht die
Montageanleitung. Diese Anleitung soll lediglich die wichtigsten Informationen zur
Inbetriebnahme kompakt zusammenfassen. Weiterfiihrende Detailinfomationen
und alle Sicherheitshinweise sind dem Handbuch bzw. der Montageanleitung zu
entnehmen. Machen Sie sich mit der BAC-Einheit und Windows Software BAC-
CFG vorab vertraut, bevor Sie die Steuerung fur lhre Applikation konfigurieren.
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2 DIE ERSTEN SCHRITTE

2.1 INSTALLATION WINDOWS-PROGRAMM BAC CFG

Mit der mitgelieferten Windows-Oberflache BAC-CFG kann die gesamte Parametrierung des Antriebes komfortabel
durchgefiihrt werden. Das Programm ist weitestgehend selbsterklarend, als Hilfestellung finden sich auf den
folgenden Seiten Screenshots mit Erklarungen und Beispielkonfigurationen.

Uber die Oberfliche kdnnen folgende Funktionen komfortabel genutzt werden:

1. Diagnosemdglichkeit zur Uberpriifung der korrekten Anschliisse, der Eingange/Ausgange und Spannungen.
Online Testfahrten mit Geschwindigkeit, Positionierungs- , Druckmarkenwerten

2. Parametereinstellung

3. Fahrprogrammerstellung und TEACH-IN Modus um beispielsweise die voraussichtlichen Fahrwege
festzustellen.

Das Programm wird Uber ein Setup-Assistent installiert, die auszufiihnrende Datei finden Sie auf der mitgelieferten CD
oder als Download im Internet. Folgen Sie einfach den Anweisungen am Bildschirm.

>

Mame Typ

“ﬂ setup.exe Anwendung

Der Treiber fiir den Signalumsetzer USB-TTL ist Teil des Setup-Assistenten wird von dort installiert werden.

-
15 setup - BAC Cfg

Komponenten auswahlen
Welche Komponenten sollen instaliert werden?

Wahlen Sie die Komponenten aus, die Sie instalieren méchten. Klicken Sie auf "Weiter”,
wenn sie bereit sind fortzufahren.

[Fu\l installation -

Program Files 1,3MB
USB - RS5232 driver

(| Die aktuelle Auswahl erfordert min. 2,4 MB Speicherplatz.

[ < Zurlick “ Weiter = ] [ Abbrechen I

Bei erfolgreicher Treiber-Installation wird der Umsetzer unter Windows im Geréate-Manager als COM-Port angezeigt:

=4 Gerdte-Manager

Datei  Aktion  Ansicht 7
&= | =B HE & @ &S

4% MMUELLER-PC
45 Anschlisse (COM & LPT)
- LI USB Serial Port (COM3)

b -% Audio-, Video- und Gamecontroller

> 1M Computer

Hinweis

X Der COM-Port muss zwischen 1 und 10 gewahlt werden, héhere COM-Port Nummern
werden vom Programm nicht erkannt.

BAC-Schnelleinstieq | Stand: 2020-11-04 Seite 3 von 18

Dieser Schnelleinstieg wurde mit Sorgfalt erstellt. Trotz sorgféltiger Priifung aller Daten kénnen wir fiir fehlerhafte oder unvollstindige Daten keine Haftung
libernehmen.




Schnelleinstieg BAC

2.2 ANSCHLIEREN

Nachfolgend zu sehen sind Anschlussbeispiele zur Konfiguration Uber die Schnittstelle bei den unterschiedlichen
Baugrolen der Kompaktgeréate aus der BAC-Reihe.BAC50 & BAC100 sind laut Beschriftung anzuschlielRen.

Anschluss- Anschluss-
s kabel .
5 R kabel
o

Y-Adapter

Steuerung / Antrieb

Schnitistellenumsetzer/
Dongle

Schnittstellenumsetzer/
Dongle

PC / Notebook

PC / Notebook

Abbildung 1 : BAC-Mini mit separatem Y-Adapter Abbildung 2: Kompakt 17/23 mit integriertem Sub-D Stecker

P Anschluss-
- kabel

Adapter auf
&pol MiniDIN

Schnittstellenumsetzer/
Dongle

PC / Notebook

Abbildung 3: Kompakt 34 mit 6pol MiniDIN Adapter

Zur Konfiguration und zum Betrieb (iber die Schnittstelle benétigt der Antrieb lediglich die Versorgungsspannungen.

Der Antrieb hat getrennte Versorgungsspannungen flir Logik (Steuerspannung) und Motor (Endstufe). Dadurch ist
eine separate Schaltung dieser Spannungen mdglich, die Abschaltung/Zuschaltung der Endstufenspannung kann
ggf. in einen Sicherheitskreis integriert werden kann.

Steuerspannung : 24VDC (0,3A)
Motorspannung: 24V- 48V DC (Kompakt 34 bis max. 60V)
Hinweis

¢ Die Spannungen miissen an den entsprechenden PIN‘s angelegt werden. Das Bezugspotenzial ist
hierfir (GND). Die Pinbelegung ist dem Datenblatt des Antriebs zu entnehmen.

o Die jeweilige Motorspannung muss mit einer im Datenblatt angegebenen Sicherung
abgesichert werden.

o Die fiir das jeweilige Gerat maximale Motorspannung und der maximale Strom mlissen aus dem
entsprechenden Datenblatt des Antriebs entnommen werden.
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Beispiel:
Si 0.5AT Netzteil
2 / ge (0,5%) Steuerun |—|I - '
ge (0.5 9 [+]+24 V

2

3/ br (0,5%) gem. Masse 0: — o =10V, Masse
) i r —

1/ ws (0,5%) Motor —— _f [+]+12-48V

Achtung! Dieses Anschlussbeispiel gilt nur fiir das Kompakt 17 Mini-Geréat
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2.3 VERBINDUNGSAUFBAU

Sind die Treiber erfolgreich installiert und der Antrieb richtig angeschlossen, so kann das Programm gestartet

werden.

1. Com-Port-auswahlen

o Unter Optionen->Schnittstelle wahlt man zunéchst den COM-Port, an dem der Antrieb angeschlossen

ist.

Schnittstellenparameter X
Allgemeirr
Comm Port A Data Bits 8 :"
Baud Fate 9&00 :" Parity Hane :"
Stop Bits 1 :‘v
Flusskontralle
?_ES i[;1.pu:j|flnw control [T Ctz output flow control
+ Dizable
 Enabls [ Dar output flow contral
" Handshake [~ Hond<off output flow control
" Toagle [~ ¥on/off input flow control
Ditr input flows contral Hardware [Rts/Cts]
* Disable Hardware [Dtr/Dsi)
" Enable Saoftware [Xon/<off)
" Handshake Clear al
ok | asbuch |
2. Verbindung aufbauen
= Status Kaomnunikation
Programm  Optionen  Hilfe . l"."IEfl:lir'lljung Lber COMZ
Status Kommurik ation Status Antrieb Fehlermeld: _
@ Verbindung @ Bersit @ Endstufen EIN @ Fehler a PE_B Etrieb ... Dlall:lg
PCBetrich| @ Dialog 3 Motor stekt 83 Endschaler @ Drehfeh ‘
{3 Beabachten @ Feleisn @ FehlerC Beobachten

Werbindung ]D\agmose} F'alameter] Fahrprngramml Sondelparamatar}

Werbinden Slave -Adresse: |25 %

Aktueller Slave

Seriennummer
Softwarestand
Hardwarestand

e Uber den Button Verbinden kann die Verbindung zu dem Antrieb aufgebaut werden, sofern der passende
COM-Port ausgewahlt und eingestellt wurde. Als Slave-Adresse sollte immer 255 ausgewahlt sein.

e Sobald die Verbindung aufgebaut ist, werden die Daten des Antriebs angezeigt: Seriennummer,
Softwarestand und Hardwarestand. AuBerdem werden in der Statusleiste die LED’s entsprechend
angezeigt, wie z.B. Status Kommunikation.

o Jetzt kdnnen alle Seitenreiter genutzt werden
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2.4 ERSTE-BEWEGUNGEN ONLINE

Uber den Seitenreiter ,Diagnose* kann jetzt iiberpriift werden ob alles grundsatzlich funktioniert.

Verhindung [iagnose lParameter] Fahrprugramm] Sonderparameter]

[ngitale Eingange Auzgange zetzen Fahrtests
@ STARTATakt r t Referenztahrt  atorkommandoz
i E5/Richtung [ Berei Start AlS
@t [ Fehler @ NDTStop |
@2 Stop Stop
$E3 Abzolutfaht Relativfaht
% E4 Start i Schritte Start+ i Start -
Aktuelle Werte Stop Stop Schritte Stop
Position: 0 Schrit
pstan Fhie Fahre mit Geschwindigkeit Diuckmarkenfahrt
Motorsparnung 2y Fahre + |[0 Fahre - | stat [0 Schiitte
EUEIEpANNLING:
Temperatur: 24 'C Stop Hz Stop | Stap |

Frogramm ausfiihren | 10 >

Hier kann folgendes uberpruft werden:

1. Uberpriifung der Spannungen

2. Uberpriifung der digitalen Ein/Ausgange

3. Fahrtests: Hier konnen alle Fahrkommandos bequem tiber die Buttons ausgeldst werden. Die Fahrten
konnen jederzeit mit einer beliebigen Stop-Taste angehalten werden.

A\

Achtung!

Die sich drehende Welle und daran befestigte Teile konnen eine Gefahrenquelle darstellen. Das Gerat
und alle an seiner Welle befestigten Teile missen so geschiitzt/befestigt sein, dass keine Gefahr durch
Berlhren oder I6sen von Teilen entstehen kann!
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2.5 PARAMETER-ANPASSUNG

Nachdem die erste Bewegung erfolgreich durchgefiihrt wurde, kann die Anpassung der Parameter (Betriebsart,
Fahrstrom, Geschwindigkeit, Wege und mehr) und des Fahrprogramms vollzogen werden.

Betriebsart:

Betrieb, Takt/Richtungs Betrieb

J’Erbindung] Diagnose  Parameter ]Fahlpruglamm} BAC100 Palamalerl Suﬂderparameterl

Strimer

Fahrstiom
Beschleunigen/Bremsen
Haltestram

Zeit bis Stilstandstrom

Kinematil, D pnamik;
Beschleunigung
Verzdgernung

100 % 3008
100 % 3,004
i % 0154

# 0.1 Sekunden
Ha/rme

[za | Hz/me

K.onfiguratiorr

Betriebsart

Bewegungsart

Endschalter venmenden
Position 5 oftwareendschalter
Auflasung

Entprellzeit Eingange
Funktion Eingang ES

Satzablauf

unbekarint

T akt/Richtung Yollschiitt
Takt/Richtung Halbschritt
Takt/Richtung Viertelschritt

Takt/Richtung Achtelschritt
S atzablauf

Referenzschalter oder Druckmarke ﬂ
. 1

Anpassung Parameter: Geschwindigkeiten, Rampen, Stréme der Last anpassen

Verb\ndung] Diagnase  Parameter ]Fahrprogramm] BAC100 F‘arameter} Sonderpalameterw

Striime:

Fahistrom
Beschleunigen/Bremsen
Haltestrom

Zeit bis Stillstandstrom

Kinemnatile, Dynamik;
Beschleunigung
Werzogeiung
Umschaltfrequenz 1/8->17/4
Umschaltfrequenz 1/4-1/2
Umschaltfrequenz 1/2->141

M aximalge schwindigk it

FReferenzfahit
At der Referenziahit
Strom bei Referenzfahrt
Referenziergeschwindighkeit
Maximaler Referenzweg

Anzahl der Freifahrschiitte

= Parameter/Konfiguration laden

100 4 3,004
100 4 3,004

5 3 0154

% 0.1 Sekunden
20 Hz/ms

o0 Hz/ms

1000 Hz

2000 Hz

8000 Hz

1010 Hz

Referenzschalter negativ. -+

Konfiguratiorr

Betrighsart

Bewegungsart

Endschalter venmenden
Position Softwareendschalter
Auflazung

Entprellzeit Eingange
Funktion Eingang ES
Fliegender Satzwechsel
Drehrichtung invertiert
Aktuelle Position karrigieren
“Start" mit Impulsauswertung
“Start” invertiersn
Startunterbrechung ohne Fehler

Avtomnatik ohne “Start"

20 % 060A Drehiiberwachung
500 Hz inakliv -
5000 Schiitte Mazimale Abweichung
[l 4 =] Schiitte
| u P. K.onfi i ich |

Satzablauf

Linear

Ll dle

inaktiv
0
f
20

Referenzschalter oder Druckmarke

o
51

inaktiv

inaktiv

inaktiv

inaktiv

inaktiv

‘ inaktiv

[N N KN N E3 KN KN

‘ inak tiv

Diuckmarkenfahit

Dffset [0 kit
Mindestbreite Schritte
E5/Dmuckmarke m

'l Daten im EEPROM speichein

Die Betriebsart sollte der gewiinschten Situation angepasst werden Satzablauf, Satzwahl 1/0

]

hiitte:

Die genaue Bedeutung der Parameter entnehmen Sie bitte dem Handbuch.

Hinweis

X Sollen die Parameter endgiltig in die Steuerung geschrieben werden, so muss der Button
,Daten im EEPROM speichern® betatigt werden. Ansonsten werden nach dem
Ausschalten die alten Parameter geladen

Hinweis

zu konnen.

= Die originalen Ausliefer-Parameter der Einheit befinden sich immer auf der mitgelieferten
CD. So ist es mdglich den Grundzustand bei komplett falscher Einstellung immer
herstellen zu kénnen.

X Wenn alle Anpassungen gemacht wurden ist es sinnvoll sich die Finalen Parameter- und
Fahrprogrammdateien auf den PC abzuspeichern um im Falle eines Austauschs, einfach
diese Dateien wieder auf die neue Einheit aufspielen und den Betrieb wieder fortfiihren
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2.6 FAHRPROGRAMM-ANPASSUNGEN

Beim Seitenreiter , Fahrprogramm* kann das Fahrprogramm erstellt/ge&ndert werden. Das Fahrprogramm ist grob in
2 Bereiche eingeteilt. Adresse 0-9 (blauer Bereich) und Adresse 10 — 254 (weiler Bereich). Im blauen Bereich sind
Sonderbehandlungen zu hinterlegen z.B. Fehlerbehandlungen, hier kann eingestellt werden, was der Antrieb bei
einem bestimmten Fehler tun soll.

Im weillen Bereich wird das eigentliche Programm erstellt.

(‘@ BAC Konfiguration Slave:255 W0 » — - - - [ESRIC™=~*=)
Programm  Optionen  Hilfe
Status Kommunik ation Status Antrieb Fehlermeldungen

@ Verbndung ubet COM3 @ Beret @ EndstufenEIN | | @ Fehler algemein @ Endschakedehler @ Temperatur
ﬁ PCBetieb @ Dislog {8 Motor steht @ Endschalter @ Drehiehler @ Fehler bei Referenzfaht @ Motorspannung
s @ Referenz @ Fehles DM @ Fehles EEPROM

Verbindung | Disgnose | Parameter  Faheprogramm |

Position 0 Schritte @ START @E5 @E1 ©E2 ©E3 ©E4 Remote

Ade [Adresse Funktion Kommando Patamater | |ngudtesse -
0 | Intemer Fetdes

1 | Tempetatufehier otorkommando HALT

2 Spannungsfehler Matorkomemando HALT

3 | Drehidberwachung posiiv

4 | Drehiberwachung negativ

5 | Statadesse Referenaiahit

6 | Nuliposition

7 | Endschakedenies

8 | Druckmarkenfehler

9 | Resenvient

10 [SatzwahiO () Fahre Absokt Absohutposition 500 Schiitte

11 [Satzwahi 1 (E1) Fahve Absoht Absolutposition 300 Schitte

12 [Satzwahi 2(E2) Fahie Absohat Absohtposition 100 Schitte

13 |Satzwahi 3(E2E1) Fahve Absoht Absolutposition 0 Schitte

14 [Satzwahi 4(E3)

15 [Satzwahi5(E3ET)

16 [Satzwahi6(E3E2) N

I Progean speichem & Programn laden | B Progranmm lesen | ﬂﬁwmscmbwl Pl Programm im EEPROM speichermn
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In diesem Beispiel sind folgende Zeilen ausgefiillt:

Adr.

Adress-Funktion

Kommando

Parameter

Beschreibung

Temperaturfehler

Motorkommando

Halt

Dies bewirkt, dass der Motor beim Erreichen der
max. Temperatur von 80 °C (gemessen auf der
Platine) abgeschaltet wird

Spannungsfehler

Motorkommando

Halt

Dies bewirkt, dass der Motor beim Erreichen der
max. Spannungsgrenzen abgeschaltet wird

Startadresse

Referenzfahrt

Es wird nach Systemstart ein Referenzfahrt
gestartet, sobald am ,Start-Eingang* eine positive
Flanke erkannt wird.

10

Satzwahl 0()

Fahre Absolut

500

Ist keine zusatzlicher Eingang auf High, so wird eine
Absolut Positionierung zur Position 500 Schritte
gestartet, sobald am ,Start-Eingang* eine positive
Flanke erkannt wird.

11

Satzwahl 1 (E1)

Fahre Absolut

300

Ist der Eingang1 auf High, so wird eine Absolut
Positionierung zur Position 300 Schritte gestartet,
sobald am ,Start-Eingang“ eine positive Flanke
erkannt wird.

12

Satzwahl 1 (E2)

Fahre Absolut

100

Ist der Eingang2 auf High, so wird eine Absolut
Positionierung zur Position 300 Schritte gestartet,
sobald am ,Start-Eingang“ eine positive Flanke
erkannt wird.

13

Satzwahl 1
(E1+E2)

Fahre Absolut

Ist der Eingang1 und der Eingang 2 auf High, so wird
eine Absolut Positionierung zur Position 300 Schritte
gestartet, sobald am ,Start-Eingang® eine positive
Flanke erkannt wird.

BAC-Schnelleinstieq | Stand: 2020-11-04

Seite 10 von 18

Dieser Schnelleinstieg wurde mit Sorgfalt erstellt. Trotz sorgféltiger Priifung aller Daten kénnen wir fiir fehlerhafte oder unvollstindige Daten keine Haftung
libernehmen.




Schnelleinstieg BAC

3 BEISPIELPROGRAMME

3.1 BEISPIEL 1 « SATZWAHL » 3 POSITIONEN MIT GLEICHER
GESCHWINDIGKEIT

3.1.1 BETRIEBSART SATZWAHL — KURZ ERKLART

Schrittzahl
Anzahl Schritte pro Umdrehung; bei GUNDA Schrittmotoren 400

Frequenz in Hz (Geschwindigkeit)
Anzahl Schritte pro Sekunde

Satz

Beschreibt das Fahrprofil fur eine Positionierung;

bestehend aus Beschleunigung [Hz/ms], Endgeschwindigkeit [Hz],
Verfahrweg/ Endposition [Schritte], Verzégerungszeit [Hz/ms]

f[Hz] T e———  Verfahrwegg ——>
Beschleunigung Verzégerung
Endge-
schwindigkeit
Start . Endposition —
Fahrprofil s [Schritte]
¢ Satzwahl

Die in der Steuerung abgelegten Satze (max. 31) kdnnen tber 5 binar kodierte
Eingange in beliebiger Reihenfolge vorgewahlt und dann gestartet werden

Beispiel:
Anfahren von verschiedenen, immer wiederkehrenden Positionen, wie zum Beispiel
Formatverstellung fur verschieden Produkte

PC / Notebook

Sétze 1...n: 24VDC Steuerspannung |
(jeweils: Beschleunigung, Geschwindigkeit, Postion, Verzogerung) Netatel 24-48 VDC Motorspannu
Satz-Vorwahl 1...n* _ 9ung, gret, ’ gerung Masse
Start - Eingang “Start”
iz —— Eogarg 9
. Eingang E1
SPS oder Eingang E2
Tastjr-’ Eingang E3
Schalter/ -
n* Sehaherl Fingang £4
Ausgang "Bereit”
Ausgang "Motor steht”
n* = max. 31
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Die Parameter und die Fahrbefehle miissen einmalig tber den PC eingestellt werden, dies erfolgt liber das
mitgelieferte Windows-Konfigurationstool .

Im Beispiel soll ein Motordrehtisch MDT17 eingestellt werden :

 Motordrehtisch MDT17
o Ubersetzung 1 :55 mit angebautem Colibri 17 Mini-Gerét
e 360° = 400Schritte x 55 = 22000 Schritte/Umdrehung

3.1.2 GESTELLTE AUFGABE BEISPIEL 1
Referenzfahrt iiber Start

«  Uber den Start-Eingang wird eine Referenzfahrt ausgeldst
» Referenzfahrt soll auf Sensor erfolgen

Position 1: Anwabhl iiber Digitales Signal E1 und Start

*  Absolutposition 120° (7333 Schritte)
»  Geschwindigkeit 4000 Hz (600U/min /55 = 10,9U/min)
»  Beschleunigung in 50ms -> 80Hz/ms

Position 2: Anwahl liber Digitales Signal E2 und Start

* Absolutposition 240° (14666 Schritte)
*  Geschwindigkeit 4000 Hz (600U/min /55 = 10,9U/min)
»  Beschleunigung in 50ms -> 80Hz/ms

Position 3: Anwahl iiber Digitales Signal E1+E2 und Start

*  Absolutposition 0°
»  Geschwindigkeit 4000 Hz (600U/min /55 = 10,9U/min)
»  Beschleunigung in 50ms -> 80Hz/ms

BAC-Schnelleinstieq | Stand: 2020-11-04 Seite 12 von 18

Dieser Schnelleinstieg wurde mit Sorgfalt erstellt. Trotz sorgféltiger Priifung aller Daten kénnen wir fiir fehlerhafte oder unvollstindige Daten keine Haftung
libernehmen.




Schnelleinstieg BAC

Beispiel 1: Satzwahl bei MDT i 1:55 - Parametereinstellungen

Betriebsart
Werbindung I Diagnose Parameter | Fahiprogramm | Sonderparameter I
Striome Konfiguratiors
Fahrstrom 100 % 1708 Betisbsart Satzwahl ~| Beschleunigung
Beschleunigen/Bremsen 100 % 1,708 Bewegungsart
Haltestrom 5 % 0,094 Endschalter verwenden inaktiv -

Zeit bis Stillstandstrom [ ]%01Sekunden Pasilion Soltwareendschalter b Geschwindigkeit
i i » Auflgsun 22000 S I
Kinematik. Dynamik: L
) Tiprellzeit Eingange 20 ms
Beschleunigung 20 -
N Funktion Eingang ES Helel&ﬁé ger oder Diuckmarke v
Verzogenung 80 /s =

i ki
Umschaltfrequenz 1/8-31/4  [1000 Hz CTE0ce Sa}zwechsei nexty ad Art der

Drehrichty t inaktiv
Umschaltfrequenz 174142 [2000 Hz i " ar“ Referenzfahrt
Lelle Position korrigieren aktiv

Umschaltfrequenz 1/2->1/1 Hz “Srart it [mpuls. ] ekt
- P - it mit Impulsauswertung
Maximalgeschwindigkeit 10,909 in Sttt invertisren —

A«

Le e fle ]l

Startunter Fehler inaktiv
F (] Utomatik ohne "Start" inakliv
Art der Referenzfahit @nzschallel nedatiy ﬂ
Strom bei Referenzfahit 20 o 0,344 Drehiiberwachung Druckmarkenfahit
Referenzietgeschwindikeit (13636 UM schrell | |[akiv <] || Offset o1~
Maximaler Referenzweg 360 * Maximale &bweichung Mindestbreite 0 .
Anzahl der Freitahischitte 8 4 =l Schiite ES/Druckmake | nomal - R
= Parameter/Konfiguration laden | H P /Kontfi i ich | PR Daten im EEPROM speichern |

Beispiel 1: Satzwahl bei MDT Programmeinstellungen

Referenzfahrt nur

Uber Start
Verbindung | Diagnose | Parameter Fahiprogramm | Systemfehleranalyse | Sonderparameter | Fahre Absolut tiber
. : Start und E1 an
Position -1 Schritte & ST:RT @ESGE1 @ E2 S EISGE4 Remote Position 7333
sisio| ol <>@r )

Adr |Adresse Funktion Kommando Parameter | | Fahre Absolut iiber
0 Intemer Fehler Start + E2 an

1 T Position 14666

2 Spannungsfehler

2 o och g postt Fahre Absolut tiber
4 Drehiiberwachung negativ Start + E2+E1 an

5 Startadresse Position 0

B Mullposition

7 Endschalterfehler

8 Diuckmarkenfehler

9 Reserviert

10 [Satzwahl 0() Referenztahnt

11 |Satenahl 1(E1) Fahre Absolut Absolutposiion 7333 Schitte Produktschulung

12 |Satzwshl 2(E2) Fahre Absolut Absolutposition 14668 Schritte
-Salzwahl 3(E2ET) Fahre Absolut Schiitte
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3.2 BEISPIEL 2 « SATZWAHL » 3 POSITIONEN MIT UNTERSCHIEDLICHER
GESCHWINDIGKEIT
Motordrehtisch MDT17

e Ubersetzung 1 :55 mit angebautem Colibri 17 Mini-Gerat
e 360° = 400Schritte x 55 = 22000 Schritte

3.2.1 GESTELLTE AUFGABE BEISPIEL 2
Referenzfahrt (iber Start

+  Uber den Start-Eingang wird eine Referenzfahrt ausgelost
» Referenzfahrt soll auf Sensor erfolgen

Position 1: Anwahl (iber Digitales Signal E1 und Start

»  Absolutposition 120° (7333 Schritte)
»  Beschleunigung in 50ms -> 80Hz/ms

Position 2: Anwahl Uber Digitales Signal E2 und Start

»  Absolutposition 240° (14666 Schritte)
»  Beschleunigung in 50ms -> 80Hz/ms

Position 3: Anwahl Uber Digitales Signal E1+E2 und Start

»  Absolutposition 0°
»  Beschleunigung in 50ms -> 80Hz/ms

Geschwindigkeit kann Uber E3 bzw. E4 auf voreingestellte Werte verandert werden.

Beispiel 1: Satzwahl bei MDT i 1:55 - Parametereinstellungen

Betriebsart
“Werbindung | Diagnose Parameter lFahlplogrammI 50ﬂdaparameter|
Strome Konfiguration

b 1,708, i .
Fahrstrom 100 % . Betrigbsart LI Beschleunigung
Beschleunigen/Bremsen % 1704 Bewegungsart Drehen links B
Haltestrom |:| % 0,094 Endschalter verwenden inaktiv
Zeit bis Stillstandstrom |:| % (.1 Sekunden Pasition Softwareendschalter — Geschwindigkeit
R . ) . Auflasun 22000 S i
Kinematik. Dynamik S
i Ttprelzeit Eingange 20 / ms
Beschleunigung a0 .
. Funktion Eingang E5 Refer er oder Druckmarke
Verzogerung a0 — —
It inakliv v
Umschaltfrequenz 1/8->1/4 (1000 Hz eusceEaiztechs — Art der
Drehrichturg imerier inaktiv ;/ Referenzfahrt
Umschaltfrequenz 1/4->1/2 (2000 Hz - .
Uelle Position korrigieren aktiv /
Umschaltfrequenz 1/2->1/1 Hz P 7 P =
) o . art'" mit Impulsauswertung / hd
Maximalgeschwindigkeit 10,909 wStat” invertisren ey =l
Startunter e Fehler inaktiv -
1~ Referenzfahrt Utomatik ohine "Start" inaktiv |
Att der Referenzfahit < Referenzschalter negatiy  «
Strom bei Referenziahrt 20 % 0344 Drehiiberwachung Druckmarkenfahit
Referenziergeschwindigkeit  |1.3636 UM schrell aktiv v Offset 0 ‘
Maximaler Referenzweg 360 * Maximale Abweichung Mindestbreite 0 o Produktschul
Anzahl der Freifahrschritte a 4 =1 Schiite E5/Druckmarke normal EI roguxischuiung
= Parameter/Konfiguration laden | u Parameter/Konfiguration speichern | “ Daten im EEPROM speichern |
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Beispiel 2: Satzwahl bei MDT i 1:55 mit unterschiedlichen
Geschwindigkeiten

Vabindungl Diagnnse] Paramster Fahrprogramm | Snndelpalamaher]

Referenzfahrt nur
uber Start

Fahre Absolut Gber
Start und E1 an

Position 0,68727 © @©START @ ES @E1 GE2 @EI@ES Remote
sisin] »o| <>al
Adr |Adresse Funktion Kommando Parameter

Position 119,99°
|Fnlgeadlasse /

Spannungsfehler

Drehiiberwachung positiv

Diehiiberwachung negativ

2
3
4
5 Stattadresse
B
7
8
9

15 |Satzwahl 5 (E3ET)
16 [Satzwahl 6 (E3E2)
17 [Satzwahl 7 (E3E2ET)

18  |Satzwahl 8 [E4) Andere Parameter Parameter

Nullposition
Endschalerfehler
Druckmarkenfehler
Reserviert
10 |Satzwahl 0 () Referenzfahit
11 |Satzwahl 1(E1) Fahre Absolut { Absolutpasition
12 |Satzwahl 2 (E2) Fahre Absolut Absolutposition
13 |Satzwahl 3[E2E1) Fahre Absolut Ahsoﬂ
14 |Satzwahl 4 (E3) Andere Paiameter Parameter awimdigke-it 10,001

eschwindigkeit 19,939 U/Min

Fahre Absolut iber
Start + E2 an
Position 239,99°

Fahre Absolut Giber
Start + E2+E1 an
Position 0

Andere
Geschwindigkeit
Uber Start + E3

Andere

Geschwindigkeit
Uber Start + E4

Produkischulung
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3.3 BEISPIEL 3 « SATZABLAUF » 3 POSITIONEN ALS ABLAUF

3.3.1 BETRIEBSART SATZABLAUF - KURZ ERKLART

® Satzablauf

Ein in der Steuerung abgelegter Programmablauf wird Gber den Eingang ,Start” Satz fur
Satz abgearbeitet.

Beispiel:
Anfahren von verschiedenen, immer wiederkehrenden Positionen in immer derselben
Reihenfolge.

Sétze 1 .. n:
(jeweils: Beschleunigung, Geschwindigkeit, Position, Verzégerung)

Start ————>1 1
2

(A3 <A<

3 |:
*

n* = max. 31

3.3.2 GESTELLTE AUFGABE BEISPIEL 3

Referenzfahrt liber Start-Eingang nach Systemstart

+  Uber den Start-Eingang wird eine Referenzfahrt ausgelost
» Referenzfahrt soll auf Sensor erfolgen

Position 1: Erste positive Flanke an Start-Eingang
»  Absolutposition 120° (7333 Schritte)
»  Beschleunigung in 50ms -> 80Hz/ms )

. _ N _ Schleife

Position 2: Zweite positive Flanke an Start-Eingang
»  Absolutposition 240° (14666 Schritte
»  Beschleunigung in 50ms -> 80Hz/ms

Position 3: Dritte positive Flanke an Start-Eingang
*  Absolutposition 0°
»  Beschleunigung in 50ms -> 80Hz/ms

BAC-Schnelleinstieq | Stand: 2020-11-04 Seite 16 von 18

Dieser Schnelleinstieg wurde mit Sorgfalt erstellt. Trotz sorgféltiger Priifung aller Daten kénnen wir fiir fehlerhafte oder unvollstindige Daten keine Haftung
libernehmen.




Schnelleinstieg BAC

Beispiel 3: Satzablauf- Parametereinstellungen

Betriebsart
Verbindung | Diagnose  Parameter | Fahiprogramm | Sonderparameter /

| Stiome i Konfiguration ——
Fahrstram 100 % 1704 Betrigbsart Satzablauf 7" | __— Beschleunigung
Beschleunigen/Bremsen 100 % 1,704 Bewegungsart Linear ’__’:/
Haltestiom 5 % 009 Endschalter verwenden inakti\/ hd

Zeit bis Stillstandstrom % 0.1 Sekunden Position Softwareendschalter cll Schritte Geschwindigkeit
. ) ; M 0.0022 _— Wird im Programm
K;nem::lk, [,)ym"m =" Entprellzeit Eingange 20 /( gesetzt
eschleunigun =
. i IC Funktion Eingang E5S Referechmarke
Verzogerung 0 z/ms .
ARy

v
Fliegender Satzwechsel A Art der
Umschaltf 1/8->1/4 H
W EEE 1000 : Drehrichtung.i f inaktiv &7 = Referenzfahrt
Umschaltfrequenz 1/4->1/2 {2000 Hz e ion ki o
— Uelle Position korrigieren iv /—"'
Umschaltfrequenz 1/2->1 12000——— HZ‘___-/ “Start” mit Impulsauswertung iM &l
M aximalgeschwindigkeit' 4000 . ) -
"Start" invertieren inaktiv hd
Start ting ohne Fehler [inaktiv ~|
Referenzfahit ™ Automatik chne "Start" |inakti\f l]
Art der Referenziahrt galiv =
Strom bei Referenzfahrt 20 % 0,344, Drehibenvachung Druckmarkenfahit
Referenziergeschwindigkeit 500 Hz [~ schnel Iaktiv j Dffset 0 Schiitte
Maximaler Referenzweg 22000 Schritte Maximale Sbweichung Mindestbreite 2 Schiitte P
roduktschulung
Anzahl der Freifahrschritte: 4 +| Schitte ES/Dnuckmarke normal ﬂ
= Parameter/Konfiguration laden ” n P ter/Konfig ion speich I li Daten im EEPROM speichemn |
Beispiel 3: Satzablauf Fahrbefehle
Referenzfahrt nur
Uber Start
Fahre Absolut Giber
Start Position 7333
Position 0 Schritte © START @ ES ®E1 ®E2 @ E3BE4 Remote
#=in| bof < >eff 7
Adi | Adresse Funktion Kommando |W | |Fnlgeadresse/ | Fahre Absolut tiber
0 | Intemer Fehler Start Position 14667
1 Temperaturfehler
2 Spannungsfehler
& Drehiuberwachung positiv gta:r:epgg i::;l :tOUber
4 Drehiuberwachung negativ
5 Startadresse ( Referenzfahit
& | Mullpostion
7 Endschalterfehler
8 Druckmarkenfehler
9 Reserviert
10 | Startadresse Fahre Absolut Absolutposition
11 Fahre Absolut Absolutposition
12 Fahre bsolut Absolutposition b Produktschmung
BAC-Schnelleinstieq | Stand: 2020-11-04 Seite 17 von 18

Dieser Schnelleinstieg wurde mit Sorgfalt erstellt. Trotz sorgféltiger Priifung aller Daten kénnen wir fiir fehlerhafte oder unvollstindige Daten keine Haftung
libernehmen.




Schnelleinstieg BAC

4 FEHLERSUCHE

4.1 VERBINDUNGSPROBLEME ZU BAC CFG WINDOWS PROGRAMM

Umsetzer / Treiber unter Windows-Geratemanager richtig installiert und Com Port richtig eingestellt?
(COM-Port Nr. nur bis 10 unterstiitzt, ggf. muss der COM Port “manuell” vergeben werden)

Baudrate und etc. richtig eingestellt?

Schnittstellenparameter ﬂ

—Allgemeir

Comm Part ICDMd j' Data Bits I8 j'
Baud Rate ISEDEI j' P arity IN':'”B j'
Stop Bits I1 j'

rFlusskontrolle

Rtz input flow control——————————
& Disable
" Enable
" Handshake [ Rondxoff autput flow contral
 Toggle [ ondxoff input fow control

[~ Cts output flow control
[ D& output flow control

Dt input flow controb——————— Hardware [Rts/Chs)
& Disable Hardware [Dtr/Dsr)

i~ Enable Software [ond<off]
" Handshake

Clear all

Abbruch

- Kein Hardware-Handshake
- Kein Software-Handshake
- 9600 Baud ( Standard )

4.2 SONSTIGE

Spannungen kontrollieren?

korrekte Spannungen an der Steuerung anliegen?
Potentiale kontrollieren / Schirm / Erdung?
Klemmungen an Mechanik, schwergangige Mechanik?
Signale und Eingangsbeschaltung korrekt?

Signale Ausgangsbeschaltung korrekt?

Absicherung laut Beschreibung?

Last / Beschleunigung / Geschwindigkeit zu hoch?
Strom zu klein?
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